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4.1 වɕාපාර සඳහා ȝස්ථාර සහ ɫජ ගƝතය

Pasan Randeer

4.1.1 ආදායම, Șɜවැය සහ ලාභයට 
අදාල ෙəđය/ ඒකජ සහ වəගජ ɻත 
හǿǦවා Ǐම.

4.1 ȝස්ථාරයǦʏ අǦතəගත 
ෙතාරƱɞ ඉǎɜපƮ ûɝම සහ 
අəථකථනය.

4.1.2 ȝස්ථාරය ඇʈɜǦ ආදායම 
උපɜම කරවන, Șɜවැය අවම 
කරවන, ලාභය උපɜම කරවන සහ 
සමļෙņද ලúෂɕ හǿනාගැǨම.

4.2.1 උපɜම ලාභය ෙහʤ උපɜම 
Șɜවැය තúෙසɟ් කරǦන. 
අවකලන ගණනය ûɜෙȼ භාɪතා 
කරȽǦ භාɪතය ǧɟපනය 
කරǦන.(ɪɩධ තƮවයǦ යටෙƮ 
ලාභ ɻත ෙහʤ Șɜවැය ɻත ෙහʤ 
භාɪතා කරǦන)

4.2 වɕාපාර ɻත වල අවකලන 
සංěණකය
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• talSh iy j¾.c Y%s; y`ÿkd oelaùu

Y = mx + c ax2 + bx = c

Y = 5x + 10

Y = 2x - 40

5x2 + 2x = 30

-2x5 + 3x = 76

talSh Y%s; j¾.c Y%s;

• whNdrh" msßjeh yd ,dNhg wod, talSh yd j¾.c Y%s; 
m%ia;dr u.ska Ndú;d lsÍu

ȿɥ whNdr ɻතය (TR)

ඒකකයක ɪýƟȼ 
Ƚල (p)

ඒකක ගණන (q)X

TR = p x q

1.
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ȿɥ msßjeh ɻතය (TC)

ɪචලɕ msßjeh (VC) ස්ථාවර msßjeh (FC)+

TC = VC + FC

2.

ȿɥ ලාභ ɻතය (TP)

ȿʚ whNdr ɻතය(TR) ȿʚ msßjeh ɻතය (TC)-

TP = TR - TC

3.
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ගැටɥ 1

ගැටɥ 2
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ගැටɥ 3

ගැටɥ 4
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ɻතයǦ ȝස්තාɜකව ǧɟපණය.

ȿʚ ආදායȼ, ȿʚ ɪයදȼ සහ ȿʚ ලාභ ɻතයǦ පහත පɜǎ ȝස්තාɜකව ǧɟපනය කළ 
හැක. 

ලාභ සමļෙņදනය ගණනය ûɝම.

• වɕපාරයක ලාභ සමļෙņදනය ගණනය ûɝම සඳහා පහත ʉƴයǦ 
භාɪතා කල හැක.

TR = TC
ෙහʤ

TP = 0

• වɕපාරයක ලාභ සමļෙņදනය යǩ එම වɕාපාරය ලාභ ෙහʤ පාƍ ෙනාලබන 
තƮƮවෙɏ āයාƮමක ɫමɐ
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ABC වɕපාරෙɏ ඒකකයක ɪýƟȼ Ƚල ɞ. 250 ú සහ ඒකකයක ɪචලɕ Șɜවැය ɞ. 
100 ú ෙɩ. ǧෂ්පාදන āයාවɣෙɏ ස්ථාවර Șɜවැය ɞ. 15,000 ෙලස හǿනාෙගන ඇත.
අවශɕ වǦෙන,

1.ෙමම වɕපාරෙɏ ȿʚ ආදායȼ ȿʚ ɪයදȼ සහ ȿʚ ලාභ ɻතයǦ හǿනාගǦන.
2.ෙමම වɕපාරෙɏ ලාභ සමļෙņදන ඒකක ගණන ගණනය කරǦන.

ɻතයක සාමානɕ ගණනය ûɝම.

ɻතයක සාමනɕ ගණනය ûɝම සඳහා එම ɻතය ඒකක සංඛɕෙවǦ ෙබǎය 
ɒƱය.

සාමානɕ ආදායȼ 
ɻතය (AR)

සාමානɕ ɪයදȼ 
ɻතය (AC)

සාමානɕ ලාභ 
ɻතය (AP)

AC = TC/qAR = TR/q AP = TP/q
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ɻතයක ආǦƯකය ගණනය ûɝම.

ȿʚ ආදායȼ ɻතය (TR) ȿʚ ɪයදȼ ɻතය (TC)
 

ȿʚ ලාභ ɻතය (TP)
 

ආǦƯක ආදායȼ ɻතය
(MR)

ආǦƯක Șɜවැය ɻතය
(MC)

ආǦƯක ලාභ ɻතය
(MP)

අව
ක

ල
න

ය

අව
ක

ල
න

ය

අව
ක

ල
න

ය

කලනය.

ɻතයක අවකලනය ගණය ûɝම සඳහා පහත සȼමත සȾකරණය උපෙයʤĚ 
කර ගත හැක.

y = axn
අවකලනය

d(y) = naxn-1

d(x)
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• පහත ɻතයǦ අවකලනය කරǦන.

1. y = 8x2

2. k = -7r4

3. y = 13x3 + 5x 
4. s = 500
5. TR = 3q2 + 5q
6. TC = 25q + 10,000
7. TP = 10q2 – 20q

y = axn d(y) = naxn-1

d(x)

ලාභ උපɜමය ගණනය ûɝම.

• වɕපාරයක ලාභ උපɜමය ගණනය ûɝම සඳහා පහත ʉƴයǦ භාɪතා කල 
හැක.

MR = MC
ෙහʤ

MP = 0
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ABC වɕපාරෙɏ ඒකකයක ɪýƟȼ Ƚල p = 10 – 0.003q ú සහ ඒකකයක ɪචලɕ 
Șɜවැය 3 + 0.004q ෙɩ. ǧෂ්පාදන āයාවɣෙɏ ස්ථාවර Șɜවැය ɞ. 1,000 ෙලස 
හǿනාෙගන ඇත.
අවශɕ වǦෙන,

1.ෙමම වɕපාරෙɏ ȿʚ ආදායȼ ȿʚ ɪයදȼ සහ ȿʚ ලාභ ɻතයǦ හǿනාගǦන.
2.ෙමම වɕපාරෙɏ ලාභ උපɜම ǧමැɬȼ මŸටම ගණනය කරǦන.
3. ලාභ උපɜමෙයǏ ඒකකයක ɪýƟȼ Ƚල ගණනය කරǦන.
4. උපɜම ලාභය ගණනය කරǦන

උදාහරණ

ගැටɥ 1
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ගැටɥ 2

ගැටɥ 3
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ගැටɥ 4


